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SAD-55系列 SAD-51系列

600V(IEC 400V) 600V(IEC 400V)

10A(IEC 2A) 5A(IEC 2A)

同極端子間 2.5KV 1KV

不同端子間 4KV 1KV

各端子和非

帶電金屬處

耐久

誤動作

電氣壽命

保護等級

振動(誤動作)

15萬以上(AC 400V 2A)

IP65(開關盒本體)

額定開放熱電流

衝擊

機械壽命

絕緣電阻

額定絕緣電壓 300V

10A(EN60947-5-1)

10~55Hz 0.75mm 單振幅

1000m/s平方以上

300m/s平方以上

1000萬次以上

環境濕度

環境溫度 -30~+70℃(不應結冰或結露)

95%RH以下

型號

最小使用負載

30次/min以下

50mΩ以下(初期值)

DC500V 100MΩ以上

DC5V 1mA電阻負載(N標準參考值)

額定電壓

額定電流

操作頻率

接觸阻抗

2.5KV

CLASS∥ 雙重絕緣

耐電壓

6KV

防觸電保護等級

額定電壓

2A

400V

AC-15使用分類

額定電流

投入 遮斷 投入 遮斷

120VAC 60 6

240VAC 30 3

480VAC 15 1.5

600VAC 12 1.2

慢

動

作

10A 7200 720

電流(A) 伏安(VA)
額定電壓 額定電流

投入 遮斷 投入 遮斷

120VAC 30 3

240VAC 15 1.5

480VAC 7.5 0.75

600VAC 6 0.6

伏安(VA)

快

動

作

5A 3600 360

額定電壓 額定電流
電流(A)
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OF最大

RF最小

OP

PT

MD最大

OT最小

TT

OF最大

RF最小

OP

PT

OT最小

TT整個移動 70°

18~27°

40°

5.0N

0.5N

───

至動作為止之移動

動作後之移動

5.0N

0.5N

───

18~27°

14°

40°

70°

緩動型

動作所需之力

回復力

動作位置

速動型

差距

動作後之移動

整個移動

回復力

至動作為止之移動

動作位置

動作所需之力
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開關動作位置 NC

開關動作位置 NO

6.5°

18.5°

擺桿動作力 6.4N

擺桿動作後位置 55±10°

緩動型

OF最大

RF最小

OP

PT

MD最大

OT最小

TT

OF最大

RF最小

OP

PT

OT最小

TT

動作後之移動 4mm

整個移動 6mm

動作位置 28.6±0.8mm

至動作為止之移動 2mm

動作所需之力 6.5N

回復力 1.5N

整個移動 6mm

緩動型

差距 1mm

動作後之移動 4mm

動作位置 28.6±0.8mm

至動作為止之移動 2mm

動作所需之力 6.5N

回復力 1.5N

速動型

OF最大

PT至動作為止之移動 15°

速動型

動作所需之力 1.5N
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OF最大

RF最小

OP

PT

MD最大

OT最小

TT

OF最大

RF最小

OP

PT

OT最小

TT整個移動 6mm

至動作為止之移動 2mm

動作後之移動 4mm

回復力 1.5N

動作位置 18.2±0.5mm

緩動型

動作所需之力 6.5N

動作後之移動 4mm

整個移動 6mm

至動作為止之移動 2mm

差距 1mm

回復力 1.5N

動作位置 18.2±0.5mm

速動型

動作所需之力 6.5N

OF最大

RF最小

OP

PT

MD最大

OT最小

TT

OF最大

RF最小

OP

PT

OT最小

TT整個移動 9mm

至動作為止之移動 4mm

動作後之移動 5mm

回復力 0.8N

動作位置 27.0±0.8mm

緩動型

動作所需之力 5.0N

動作後之移動 5mm

整個移動 9mm

至動作為止之移動 4mm

差距 1.5mm

回復力 0.8N

動作位置 27.0±0.8mm

速動型

動作所需之力 5.0N

OF最大

RF最小

OP

PT

MD最大

OT最小

TT

OF最大

RF最小

OP

PT

OT最小

TT

動作後之移動 5mm

整個移動 9mm

動作位置 37.0±0.8mm

至動作為止之移動 4mm

動作所需之力 5.0N

回復力 0.8N

整個移動 9mm

緩動型

差距 1.5mm

動作後之移動 5mm

動作位置 37.0±0.8mm

至動作為止之移動 4mm

動作所需之力 5.0N

回復力 0.8N

速動型

OF最大

PT至動作為止之移動 15°

速動型

動作所需之力 1.5N
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5mm~0.5m/s

機械性 120次/min

電氣性 30次/min

100MΩ以上(DC500VMEGA)

25mΩ以下

同極端子間 AC1000V 50/60Hz lmin

充電金屬部

與接地之間

各端子和非

充電金屬部

振動 誤動作 10~55Hz 複振幅1.5mm

耐久 最大1000m/s平方

誤動作 最大300m/s平方

機械性 1000萬次以上

電氣性 30萬次以上

IP65

-25~+60℃(但不結冰)

95%RH以下

約130~190g

容許操作速度

絕緣阻抗

接觸阻抗(初期值)

保護構造

重量

容許操

作頻度

耐電壓
AC1000V 50/60Hz lmin

AC100V 50/60Hz lmin

使用周圍溫度

使用周圍濕度

衝擊

壽命

長時閉路 長時開路 長時閉路 長時開路 長時閉路 長時開路 長時閉路 長時開路

AC125 1.5 0.7 2 1

AC250 1 0.5 1.5 0.8

DC 12

DC 24 5 3

5

5

5 3

額定

電壓

(V)

非電感性負載

阻抗負載 顯示燈負載

電感性負載

電感負載 起動機負載

4 3

3

3

4 3
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250V(IEC 400V)

5A(IEC 2A)

250V

50mΩ以下(初期值)

DC500V 100MΩ以上

0.1mm~0.5m/s

機械 最大120次/min

電氣 最大30次/min

同極端子間 AC 1000V 50/60Hz lmin

充電金屬部

和地線間

100A (EN60947-5-1)

5A (EN60947-5-1)

10~55Hz 1.5mm 單振幅

耐久 1000m/s平方(自由位置平方)以上

誤動作 300m/s平方(動作限度位置平方)以上

1000萬次以上

30萬以上(AC250V 5A)

IP66

-20~+60℃(不應結冰或結露)

95%RH以下

額定絕緣電壓

接觸阻抗

帶條件短路電流

允許操作頻率

耐電壓

環境濕度

環境溫度

絕緣電阻

AC 1500V 50/60Hz lmin

額定電壓

允許操作速度

額定電流

額定開放熱電流

衝擊

電氣壽命

保護等級

振動(誤動作)

機械壽命

NC NO NC NO

AC125 1.5 0.7

AC250 1 0.5

DC 12

DC 24

5 3

非電感性負載

阻抗負載 顯示燈負載

額定

電壓

(V)

5

5

5 3

NC NO NC NO

AC125 2 1

AC250 1.5 0.8

DC 12

DC 24

電感性負載額定

電壓

(V)

3

4

電感負載

3

3

起動機負載

3

4

益成自動控制材料行www.enproteko.com/shop 

益
成
自
動
控
制
材
料
行
 

www.enproteko.com/shop



SAL-9104S

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9107

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.69N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9108

動作所需之力 OF最大 7.84N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9111

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 26±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAL-9112

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm
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SAL-9122

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAL-9166

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm

SAL-9169

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm
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250V(IEC 400V)

5A(IEC 2A)

250V

50mΩ以下(初期值)

DC500V 100MΩ以上

0.1mm~0.5m/s

機械 最大120次/min

電氣 最大30次/min

同極端子間 AC 1000V 50/60Hz lmin

充電金屬部

和地線間

100A (EN60947-5-1)

5A (EN60947-5-1)

10~55Hz 1.5mm 單振幅

耐久 1000m/s平方(自由位置平方)以上

誤動作 300m/s平方(動作限度位置平方)以上

1000萬次以上

30萬以上(AC250V 5A)

IP66

-20~+60℃(不應結冰或結露)

95%RH以下

額定絕緣電壓

接觸阻抗

帶條件短路電流

允許操作頻率

耐電壓

環境濕度

環境溫度

絕緣電阻

AC 1500V 50/60Hz lmin

額定電壓

允許操作速度

額定電流

額定開放熱電流

衝擊

電氣壽命

保護等級

振動(誤動作)

機械壽命

NC NO NC NO

AC125 1.5 0.7

AC250 1 0.5

DC 12

DC 24

5 3

非電感性負載

阻抗負載 顯示燈負載

額定

電壓

(V)

5

5

5 3

NC NO NC NO

AC125 2 1

AC250 1.5 0.8

DC 12

DC 24

電感性負載額定

電壓

(V)

3

4

電感負載

3

3

起動機負載

3

4
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SAL-9104L

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9107L

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.69N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9108SL

動作所需之力 OF最大 7.84N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAL-9111L

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 26±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAL-9112L

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm
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SAL-9122

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAL-9166L

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm

SAL-9169L

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm
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250V

5A

250V

50mΩ以下

DC500V 100MΩ以上

0.1mm~0.5m/s

機械 最大120次/min

電氣 最大30次/min

同極端子間 AC 1000V 50/60Hz lmin

充電金屬部

和地線間

100A(EN60947-5-1)

5A(EN60947-5-1)

10~55Hz 1.5mm 單振幅

耐久 1000m/s平方(自由位置平方)以上

誤動作 300m/s平方(動作限度位置平方)以上

1000萬次以上

30萬以上(AC250V 5A)

IP65

-20~+60℃(不應結冰或結露)

95%RH以下環境濕度

耐電壓
AC 1500V 50/60Hz lmin

機械壽命

電氣壽命

保護等級

環境溫度

帶條件短路電流

額定開放熱電流

振動(誤動作)

衝擊

額定電壓

額定電流

額定絕緣電壓

接觸阻抗

絕緣電阻

允許操作速度

允許操作頻率

NC NO NC NO

AC125 1.5 0.7

AC250 1 0.5

DC 12

DC 24

非電感性負載

阻抗負載 顯示燈負載

額定

電壓

(V)

5

5

5

5

5

5

NC NO NC NO

AC125 2 1

AC250 1.5 0.8

DC 12

DC 24

電感負載

3

額定

電壓

(V)

電感性負載

起動機負載

3

3

4 3

4
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SAV-8104

動作所需之力 OF最大 600gf

回復力 RF最小 50gf

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAV-8104S

動作所需之力 OF最大 600gf

回復力 RF最小 50gf

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAV-8108

動作所需之力 OF最大 342~800gf

回復力 RF最小 21~50gf

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAV-8108S

動作所需之力 OF最大 342~800gf

回復力 RF最小 21~50gf

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SAV-8107

動作所需之力 OF最大 350~600gf

回復力 RF最小 70~130gf

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

益成自動控制材料行 
www.enproteko.com/shop

益
成
自
動
控
制
材
料
行
 

www.enproteko.com/shop



SAV-8111

動作所需之力 OF最大 1000gf

回復力 RF最小 300gf

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAV-8112

動作所需之力 OF最大 1000gf

回復力 RF最小 300gf

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAV-8122

動作所需之力 OF最大 1000gf

回復力 RF最小 300gf

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SAV-8166

動作所需之力 OF最大 90gf

至動作為止之移動 PT最大 30mm

SAV-8169

動作所需之力 OF最大 90gf

至動作為止之移動 PT最大 30mm
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型號 SPR-81□□N SPR-81□□N2 SPR-81□□P SPR-81□□P2

種類 NPN NO NPN NC PNP NO PNP NC

輸入電壓

消耗電流

負載電流

迴路保護

殘餘電壓

輸出耐壓

漏電電流

允許操作頻率

動作顯示

連接方式

絕緣電阻

耐電壓

機械壽命

保護等級

環境溫度

環境濕度

振動(耐久)

衝擊(耐久)

1V以下

DC 30V

200mA MAX

電壓逆接保護迴路

0.8mA以下

10~30VDC

10mA MAX

PVC耐油電線標準長2M

DC 500V 50MΩ以上

在額定電源電壓±15%範圍內的檢測距離變化1%以內

(以額定電壓的檢測距離為主)

39~95%RH以下

10~55Hz複振幅1.5mm，X Y Z各方向2h

1000m/s平方，X Y Z各方向10次

電壓的影響

AC 1000V 50/60Hz lmin

1000萬次以上

IP67

-25~+70℃(以23℃檢測距離為標準變化度±10%以內)

最大240/min

輸出紅色LED

●動作所需之力(OF)

從"自由位置"到"動作位置"，所需施加於引動器之外力

●回復力(RF)

使接點回復到"自由位置"，所必須減少施加於引動器上之外力

●整個移動所需之力(TF)

使引動器從"自由位置"移動到"動作限度位置"所施加之外力

●自由位置(FP)

未施加任何外力時，引動器之最初位置

●動作位置(OP)

接點移動到動作接觸位置時，引動器之位置

●回復位置(RP)

接點從"動作位置"回到"自由位置"時，引動器之位置

●動作限度位置(TTP)

當引動器到達極限時引動器之位置

●動作前之移動(PT)

從"自由位置"移動到"動作位置"所經過之距離或角度

●動作後之移動(OT)

"動作位置"移動至"動作限度位置"之移動距離

●差距(MD)

從"動作位置"至"回復位置"之距離或角度

●整個移動(TT)

從"自由位置"移動至"動作限度位置"之移動距離或移動角度 益成自動控制材料行www.enproteko.com/shop 
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SPR-8104

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SPR-8104S

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SPR-8108

動作所需之力 OF最大 7.84N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SPR-8108S

動作所需之力 OF最大 7.84N

回復力 RF最小 0.49N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

SPR-8107

動作所需之力 OF最大 5.88N

回復力 RF最小 0.69N

動作位置 OP ───

至動作為止之移動 PT最大 20°

差距 MD最大 10°

動作後之移動 OT最小 75°

整個移動 TT 95°

益成自動控制材料行www.enproteko.com/shop 
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SPR-8111

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 26±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SPR-8112

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SPR-8122

動作所需之力 OF最大 9.8N

回復力 RF最小 2.94N

動作位置 OP 37±0.8mm

至動作為止之移動 PT最大 1.5mm

差距 MD最大 1.2mm

動作後之移動 OT最小 4mm

整個移動 TT 5.5mm

SPR-8166

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm

SPR-8169

動作所需之力 OF最大 0.88N

至動作為止之移動 PT最大 30mm

益成自動控制材料行www.enproteko.com/shop 
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